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AUTOMATION SACHSEN
SAS

Seil/Kettenzüge mit stufenloser Antriebstechnik

TFT Balancer
Hub- und Senkbewegungen werden durch den Bediener über den blauen 
Sensorring gesteuert. Eine stufenlose Geschwindigkeitsregelung ermöglicht die 
exakte Positionierung der Last. Die automatische Lasterkennung arbeitet im 
Automatikmodus über den gesamten Traglastbereich. Die unterschiedlichen 
Gewichte werden automatisch erkannt und ersetzen ein ständiges Programmieren 
auf unterschiedliche Gewichte. Im Automatikmodus genügt lediglich das leichte 
Anheben bzw. Niederdrücken der Last.

Auf/AB Griff.
Spielend leicht aus dem Handgelenk lässt sich die Hubbewegung sehr feinfühlig 
regulieren. Weitere Bedienelemente können am Griffgehäuse individuell integriert 
werden. Dank der modularen Konstruktion kann der Griff extern abgesetzt oder zur 
Integration weiterer Bedienelemente mit zusätzlichen Gehäusen bestückt werden.

Balancersteuerung - alles im Griff
Als erster Hersteller haben wir Bedienteile mit TFT Graphikdisplays in Seil- und 
Kettenzügen serienmäßig eingesetzt. Neben der Messtechnik ist auch die gesamte 
Ablaufsteuerung im Griff untergebracht. Sowohl einfache Abläufe, als auch 
kundenspezifische Anforderungen lassen sich hier unterbringen.
Eine USB Schnittstelle erlaubt das schnelle Update der Betriebsoftware und dies 
ohne lästige Programmiergeräte.
Aber auch an unsere „älteren“ Systeme haben wir gedacht:
Die neue Steuerelektronik ist kompatibel zu unseren älteren Serien und lässt sich 
innerhalb von Minuten austauschen.

DIE LÖSUNG, WENN ES UM PRÄZISES FEINFÜHLIGES ARBEITEN GEHT:
STUFENLOSE HEBEZEUGE

 

TFT-BALANCER – AUF EINEN BLICK

TFT-Display 320 x 240/ 32K Farben-Touchscreen 

Automatische Lasterkennung (Balancer-Version) 

Dynamischer, stufenlos regelbarer Antrieb

USB-Host CAN-OPEN Master optional 

Stand-by Betrieb 

Programmierbare Schlaffseilüberwachung 

Ein-/Ausgänge zur Verriegelung von Lastaufnahmemitteln  

Kundenspezifisches Logo einbindbar 

Mehrstufige Passwortverwaltung

fünf Bedienersprachen 

Digitaler Ausgang mit programmierbarer Lastschwelle

e-Motion

Touchscreen 
320 x 240 px

Sensorring

ergonomischer  
Handgriff  

aus Edelstahl

e-Motion ist Konzept, Präzisionshebetechnik für die schnelle und sichere Handhabungsprozesse. Stufenlose und feinfühlige Einhandbedienung.
Wahlweise mit der markanten Drehgriffsteuerung oder auch kombiniert mit der Balancersteuerung ist die optimale Leistung und Balanciereigenschaft
 für Ihre Handhabungsprozesse verfügbar.

e-Motion ist für unterschiedliche Hubtechnologien verfügbar:

e-Motion 60,90       : für unsere Seilbalancer in den Gewichtsklassen 60/90KG
e-Motion 125-6300 : für Kettenzüge verschiedener Hersteller in den Gewichtsklassen bis 6,3 To.



Seilbalancer mit stufenloser Antriebstechnik e-Motion

Als einer der wenigen Marktanbieter entwickeln 
und fertigen wir unsere Produkte im eigenen 
Haus. Dabei werden unsere Ingenieure durch 
modernste Konstruktionsverfahren unterstützt. 
Das Schaltungsdesign , Platinenlayout wie auch 
die Programmierung sowie die mechanische 
Konstruktion: alles erfolgt in unserem Hause. Die 
Verwendung handelsüblicher Bauteile, die 
kurzen Reaktionszeiten bei Sonderwünschen, 
sowie die langfristige Service-Verfügbarkeit 
geben Ihnen hohe Investitionssicherheit sowie 
die maximale Flexibilität bei der Integration von 
e-Motion in geänderte Proszessaufgaben.

Member of:

Schnittstellen

Das serienmässig integrierte Ethercat® 
Interface erlaubt nahezu echtzeitfähige 
Kommunikation. Ethercat® ist ein von der 
Fa. Beckhoff initiierter Ethernet-basierter 
Feldbus.Er zeichnet sich durch extrem kurze 
Zykluszeiten (<100µS) sowie durch exakte 
Synchronisation aus. Als Mitglied der Ethercat 
Tecnology Group sind wie in der Lage 
Ethercat-basierte Peripherielösungen zu 
implementieren.Optionale Bussysteme wie 
SynqNet®, Modbus/TCP und CANopen® sind 
verfügbar.

Multinorm Spannungsversorgung 

einmalig in dieser Geräteserie ist die Tatsache, 
daß  an fast jedem Netz ohne e-motion
Anpassung funktioniert. Dank der Weitbereichs-
Spannungsversorgung arbeitet  e-Motion
mit Betriebsspannungen von 90-240 Volt. 
Kein lästiges Umschalten der Spannungs-
bereiche, kein Justieren an Potentiometern 
zur Leistungseinstellung:
e-Motion anschliessen und: es rennt!

90V
-

240V

Prozessintegration

e-Motion ist durch seinen 
modularen Aufbau gut für die 
Kommunikation in der 
automatisierten Produktions-
umgebung gerüstet. Über externe 
Signal kann mit über-geordneten 
Steuerungen kommuniziert 
werden. Da wir auch die Software 
im eigenen Haus entwickeln, sind 
kundenspezifische Lösungen 
schnell realisiert.
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e-Motion

Freigabe senken

Sicherheit

Funktion Safe Torque Off (STO)
Bei der STO Funktion wird die Energiezufuhr
zum Motor direkt im Antrieb sicher unter-
brochen. Dies entspricht einem ungesteuerten
Stillsetzen nach IEC 60204-1, Kategorie 0.
Unser Antrieb wird zusätzlich mit einer
Motor-Haltebremse blockiert. Das Konzept
dieser standardmäßig in unsere Servos
eingebauten Funktion ist von der 
Berufsgenossenschaft geprüft und eingestuft.

NOT

AUS



e-Motion

Auf/Ab „Mopedgriff“
Bei dieser Variante erfolgt die Hub,- bzw. Senkbewegung durch 

Drehen des Bediengriffs. 

TFT Bedienteil
e-Motion setzt weltweit den Standard.  Ausgerüstet mit 

einem sehr feinfühligem Drucksensor zur Steuerung der 

manuellen Fahrbewegung, erlaubt diese Griffvariante auch 

das automatische Balancieren der Last.

Betätigung

 Bedienteil Auf/Ab

Drehgriff mit stufenloser Verstellung, Drehwinkel 160 Grad
Erzeugung eines proportionalen Signals zur Hubsteuerung

Haltebügel mit kugelgelagertem Lastwirbel zum Anschluss des Tragseils, pulverbeschichtete Konstruktion, Adapterplatte unten 
zur Aufnahme von Lasthaken oder Lastaufnahmemitteln.

Elektrischer
Anschluss

Am Griff: Anschluss über M16-Klemmverschraubung Spiralkabel, ausziehbar auf 3 Meter, andere Längen auf 
Anfrage 5 Meter geschirmte Wendelleitung,  Am Gerät: 8-poliger M12 Steckverbinder t

Bedienteil Balancer

Display TFT Display 320X240 32K Farben resistiver Touch-Screen
Optional: Abdeckklappe für raue Betriebsumgebungen

Bedienung 2 Drucktaster (vandalensicher) zur Umschaltung 
Manuell/Automatikbetrieb, weitere Drucktaster integrierbar.

Vertikaler Schieberering für Auf-Ab,
Signalerfassung über druckresistiven 
Sensor zur Erzeugung eines 
proportionalen Signals zur Hubsteuerung

Aufbau Vertikaler Griff, Ausführung in Edelstahl, 
Adapterplatte unten zur Aufnahme von 
Lasthaken oder Lastaufnahmemitteln.

Betätigung

Schnittstellen USB Host Anschluss, erlaubt den 
Anschluss von Speichersticks

Lastmessung DMS basierender Lastsensor in 
4-Leitertechnik, temperaturkompensiert, 
max Last 250KG, Überlast; 100%

Funktionen

-- Oszilloskopfunktion zur Diagnose von Lastf/Regelungsverläufen

Elektrischer
Anschluss

Am Griff: Anschluss über M16-
Klemmverschraubung Spiralkabel, 
ausziehbar auf 3 Meter, andere Längen 
auf Anfrage 5 Meter geschirmte 
Wendelleitung, Am Gerät: 8-poliger M12 
Steckverbinder 

CAN Bus , RS485,RS232C optional

4 Optoentkoppelte Eingänge

-- Bedienersprachen: deutsch, englisch weitere optional

-- Stand-by Betrieb, einstellbar bis 3599 Sek 3600=aus

-- Programmierbare Überlastüberwachung

-- Programmierbare Unterlastlastüberwachung  (Schlaffseil)

-- Programm-Update über USB Stick

-- Programmierbare Schaltschwelle zur Verriegelung
   von Lastaufnahmemitteln

-- Hardware Testfunktionen

-- Kalibrierfunktionen für Giff/Last getrennt einstellbar)

-- Antriebsparameter (Rampen) einstellbar

-- Echtzeituhr/Kalender optional

-- Lastkollekivspeicher (in Vorbereitung)

8 24V Ausgänge high Side

-- Filterfrequenzen für Last/Griffsensor getrennt einstellbar

-- Schlag Detektion Aufsetzen der Last

-- Geschwindigkeitsrampen für Griff/Last getrennt einstellbar

Bedienteile

Aufbau

Seilbalancer mit stufenloser Antriebstechnik



Seilbalancer mit stufenloser Antriebstechnik

e-Motion 60,90 Technische Daten
Tragkraft

Bedienung

Hubweg

Hub-
geschwindigkeit

NOT-AUS

elektrische
Kennwerte

Einschaltdauer

Triebwerksklasse

Schutzart

Betriebsumgebung

Farbgebung:

a. Auf/Ab Bediengriff
b. TFT Bediengriff mit automatischer Balancerfunktion

NOT-AUS Schlagtaster, STO Funktion
nach IEC 60204-1.

Betriebsspannung: 95-240V/50HZ

Stromaufnahme   : 0,5A Leerlauf,8A Vollast

Anschluss            : 3-poliger POWER-CON Steckverbinder

IP22

+5 - 50 Grad, nicht kondensierend

Gehäuse:  RAL3002 Karminrot 
                  (andere Farben auf Anfrage)

Griff       :  RAL3020 verkehrsrot

0 - 3000mm

0 - 30m/Min

40%

4m

eM60: 60KG  e:90:90KG

e-Motion

185



WiMa Industrie-Automation GmbH
Schöllinger Feld 46      D-58300 Wetter

Tel.   +49 (0) 2335 8499-155
Fax.  +49 (0) 1375 5219934

info@wima-automation.de


